Trimble MX2 oferuje uzytkownikowi szeroki zakres korzysci
finansowych i operacyjnych:

e Maksymalny wspotczynnik zwrotu inwestycji(ROI):
— Wyjatkowa wydajnosc¢ i wartos¢
— Niski koszt zakupu i uzytkowania
e Optymalizacja wykorzystania zasobéw ludzkich i obnizenie
wymaganych kwalifikacji do obstugi
e Znaczne skrocenie czasu wykonania projektu:
— Btyskawiczny montaz i pozyskiwanie danych minimalizuje
Czas pracy w terenie
— Wytrzymata i niezawodna konstrukcja moze by¢
zainstalowana w kilka minut
— Pasuje do wszystkich typdw pojazdow, brak statych
instalacji komputerowych i okablowania
— Modutowa, zintegrowana budowa pozwala na tatwy
transport miedzy dowolnymi lokalizacjami
e Poszerzony zakres wykonywanych prac i nowe mozliwosci na

niedostepnych wczesniej rynkach

Pozyskiwanie danych metoda mobilnego skanowania
laserowego poczynito ostatnimi czasy ogromne postepy, stajac
sie atrakcyjna alternatywa pomiarowa dla wielu sektorow
przemystu. Obecnie technologia ta znajduje zastosowanie

w planowaniu i zarzadzaniu drogami, tworzeniu modeli 3D
obiektow budowlanych, przy pomiarach pod projekty sieci
energetycznych, gazowych i wodociggowych, mapowaniu
nabrzezy, a takze w goérnictwie odkrywkowym. We wszystkich
przypadkach, kluczowym wymogiem jest jak najszybszy czas
wykonania zadania, najdokfadniejsze i najwyzszej jakosci wyniki
oraz, przede wszystkim, jak najnizszy koszt wykonania projektu.

Trimble MX2 wypetnia istotng luke na rynku, oferujac

swoim uzytkownikom wysokowydajny, wszechstronny i, co
najwazniejsze, ekonomiczny system, ktory idealnie wpasowuje
sie w potrzeby wymienionych sektoréw.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

System

Temperatura pracy
Zasilanie

Normy odpornosciowe

Waga(Jednostka pozyskiwania danych)

Opcje

Podsystem Laserowy

Typ

Zasieg
Doktadnos¢
Pole widzenia

Czestotliwosc skanowania

Szybkosc¢ skanowania
Maksymalna szybkos¢ pomiaru

Czestotliwosc pulsowania

Podsystem pozycjonowania®

Typ

Technologia

Liczba kanatéw GNSS
Modut Inercyjny

Wyznaczanie Azymutu

Pozycja (m):
Bez przerw w odbiorze GNSS*

1 km lub 1 minuta przerwy w odbiorze

GNSS**

Kierunek Ruchu (deg):
Bez przerw w odbiorze GNSS®

1 km lub 1 minuta przerwy w odbiorze

GNSS**
Opcje

MIDDLE EAST
AMERYKA POENOCNA
Trimble Navigation Limited
10368 Westmoor Dr
Westminster CO 80021
USA

-10 °Cto +50 °C

12V DCto 32V DC

P65

17 kg (single laser head); 25 kg (dual laser head)

Pojedyncza lub podwadjna gtowica laserowa
Panoramiczny System Kamer 360°

Pojedynczy lub podwajny laser 1-szej klasy SLM-250

Do 250 m

+1 ¢m na 50 m do Kodak white card®

360°

Pojedyncza gtowica: 20 Hz
Podwdéjna gtowica: 2 x 20 Hz

Pojedyncza gtowica lasera: 36,000 punktow na sekunde
Podwadjna gtowica lasera: 72,000 punktéw na sekunde

Pojedyncza gtowica lasera: 36 kHz
Podwéjna gtowica lasera: 2 x 36 kHz

System inercyjny (GNSS-IMU)Trimble AP20

Zaawansowana zintegrowana technologia INSApplanix IN-FusionTM

220

Applanix IMU-42 (non ITAR) o czestotliwosci 200 Hz

2 anteny GNSS, System Pomiaru AzymutuApplanix GNSS scisle sprzezony z
danymi z Jednostki Inercyjnej

0.02 - 0.05 (w postprocessingu)’; 0.02 — 0.10 (RTK)?

0.13 - 0.24 (w postprocessingu)’; 0.35 — 0.69 (RTK)?

0.025 (w postprocessingu)’; 0.050 (RTK)*

Odometr (DMI)

EUROPA

Trimble Germany GmbH
Am Prime Parc 11
65479 Raunheim
Niemcy

0.030 (w postprocessingu)’; 0.070 (RTK)*

DALEKI WSCHOD
Trimble Navigation
Singapore Pty Limited
80 Marine Parade Road
#22-06, Parkway Parade
Singapore 449269
Singapur

Przypisy:
' POSPac MMS

? Applanix IN-Fusion Inertially-
Aided RTK, typowe wyniki

* Z systemem GAMS oraz
baza o dtugosci 2m
pomiedzy antenami

*Z opcja Odometru(DMI)

® 1 sigma na os

¢ Typowe wartosci dla
standardowych pojazdéw

z prawidtowa inicjalizacja i
dynamika
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CECHY SYSTEMU
TRIMBLE MX2

TRIMBLE MX2 JEST ZINTEGROWANYM SYSTEMEM
POZYSKIWANIA, PRZETWARZANIA ORAZ ANALIZY CHMUR
PUNKTOW , PRZEZNACZONYM DLA CELOW APLIKACJI
MOBILNEGO OBRAZOWANIA PRZESTRZENNEGO. SYSTEM
SKLADA SIE Z TRZECH PODSTAWOWYCH ELEMENTOW:

@ GLOWNY SENSOR POMIAROWY

Kompaktowy, lekki a przy tym wytrzymaty zestaw
sensordw, zamknietych w jednej obudowie,
zaprojektowany zostat z mysla o montazu

na réznego typu pojazdach, o dowolnych
rozmiarach. Skfada sie z jednej lub dwadch

gfowic skanujacych oraz, w celu precyzyjnego

ZINTEGROWANE ZARZADZANIE
PROCESEM PRACY

TRIMBLE MX2 OFERUJE PLYNNA PRACE NA KAZDYM ETAPIE PROJEKTU,ULATWIAJAC UZYTKOWNIKOWI POZY SKIWANIE
| PRZETWARZANIE DANYCH DZIEKI PRODUKTOM Z PORTFOLIO TRIMBLE LAND MOBILE MAPPING AND SURVEY.

pozygjonowania - systemu Trimble Applanix GNSS
i modutu inercyjnego. Dla zminimalizowania
efektu cienia, glowice skanujace w systemie

MX2 DUAL rozmieszczone sa pod odpowiednio
dobranym katem (konfiguracja , motyla”).
Gfowica sensorow moze zostac zamontowana w
zaledwie kilka minut i nie wymaga specjalnego
dostosowania pojazdu.

DOSTARCZANIE DANYCH
Pozyskiwanie produktow wysokiej
jakosci, spetniajgcych oczekiwania
Twoich klientéw oraz interesariuszy:
e CAD

POZYSKIWANIE DANYCH EKSTRAKCJA DANYCH

Natychmiastowe przetwarzanie
surowych danych do postaci danych
georeferencyjnych za pomoca
oprogramowania Trident:

Wykorzystaj system mobilnego
pozyskiwania danych przestrzennych
Trimble do szybkiego uzyskania:

MOBILNE

e Gestej chmury punktow

¢ |dentyfikacja elementéw 3D

e GIS

* Wysokodoktadnych informacji

=y frimnhie

INNOWACIJE paten s

RODZINA SYSTEMOW POZYSKIWANIA DANYCH
PRZESTRZENNYCH TRIMBLE INTEGRUJE WIODACE NA
RYNKU TECHNOLOGIE GEOREFERENCJONOWANIA Z
PRECYZYINYM, WYSOKOWYDAINYM SKANOWANIEM
LASEROWYM ORAZ WYSKOROZDZIELCZYMI SENSORAMI
OPTYCZNYMIL.

System MX2 to nowos¢ w portfolio instrumentéw skanujacych
Trimble zaprojektowany w celu pozyskiwania chmur punktéw,
znajdujacych zastosowanie w szeregu zadan geoprzestrzennych.
Jest to ekonomiczne rozwigzanie taczace szybkos¢ pozyskiwania
danych ze specjalistycznym oprogramowaniem, pozwalajacym
na efektywna obrobke i analize danych. System charakteryzuje
uniwersalnos¢ operacyjna, prostota obstugi, wysoka
produktywnos¢ oraz doskonata wydajnos¢ przy jednoczesnych
niskich kosztach uzytkowania. System sprawdza sie zwtaszcza w
przypadku koniecznosci czestego obrazowania przestrzennego.

e Produkcja w petni referencyjnych, zsynchronizowanych
chmur punktéw przy uzyciu wysokodoktadnego systemu
pozycjonowania oraz wydajnych narzedzi analizy danych

e \Wszechstronny system, mozliwy do wykorzystania z pojazdami
drogowymi i kolejowymi roznego typu, a takze na innych
srodkach transportu, w tym quadach czy todziach

e Prosta, sprawna instalacja systemu zajmuje kilka minut; nie ma
koniecznosci montazu specjalnych platform komputerowych czy
instalacji ztozonego okablowania

e Zaprojektowany z mysla o minimalizacji zatogi, jej umiejetnosci
oraz czasu pomiaru

e Umozliwia fatwy transport w przypadku projektéw zdalnych
oraz szybkie przygotowanie do pracy.

Trimble MX2 jest idealnym rozwigzaniem, znajdujacym
zastosowanie w drogownictwie, przy tworzeniu modeli obiektéw
budowlanych, w pomiarach sieci energetycznych, gazowych i
wodociggowych, w gospodarce lesnej, zarzadzaniu zasobami,
bezpieczenstwie publicznym, a takze w gérnictwie i kopalnictwie.

Antena radiowa RTK

Laser oscylujacy 360°

dotyczacych pozycji i orientadji
pojazdu

* \Wysokorozdzielczych zobrazowan
cyfrowych

e Automatyczne przetwarzanie w
oparciu o kody atrybutéw

e Kontrola doktadnosci
e Klasyfikacja i kolorowanie chmur

Odbiornik radiowy RTK

Jednostka zasilajaca

Jednostka inercyjna (IMU)

POJEDYNCZA GLOWICA TRIMBLE MX2

PODWOJNA GLOWICA TRIMBLE MX2

KONSOLA OPERATORA

Za kontrole nad systemem oraz zapis

danych odpowiada wytrzymaty laptop PC z
oprogramowaniem Trimble TridentCapture.
Dzieki przyjaznemu i przejrzystemu
interfejsowi oprogramowania Trimble
TridentCapture, operator jest w stanie bardzo
szybko zsynchronizowac system, a nastepnie
rozpoczac rejestracje danych przestrzennych.

ELEMENTY OPCJONALNE

OPROGRAMOWANIE PRZETWARZANIA
DANYCH

W celu szybkiej transformacji surowych chmur
punktéw do postaci georeferencyjnych danych,
system wyposazony zostat w pakiet oprogramowania
Trimble Trident. Trimble Trident zaprojektowany zostat
z mysla o wydajnym pozycjonowaniu obiektow,
sprawnym wykonywaniu pomiaréw oraz tworzeniu
warstw danych. Jest idealnym rozwigzaniem do
analizy danych, pochodzacych z mobilnego systemu
skanowania oraz zobrazowari georeferencyjnych. Do
post-processingu trajektorii uzytkownik zaopatrzony
Zzostaje w sprawdzone i niezawodne oprogramowanie
ApplanixPOSPac MMS.

SYSTEM SKANOWANIA MOBILNEGO TRIMBLE MX2 MOZE ZOSTAC ROZBUDOWANY O SYSTEM POMIARU ODLEGEOSCI

(DMI) ORAZ PANORAMICZNY SYSTEM KAMER G360

Wysokorozdzielczy system obrazowania
panoramicznego G360 sktada sie z szesciu
kamer o rozdzielczosci 2MP, ktére pozwalaja na

Odometr rejestruje informacje,
dotyczace obrotow kofa, co
umozliwia lepsze pozycjonowanie
pojazdu na etapie postprocessingu.

pozyskiwanie zdje¢ o ponad 80 % pokryciu sfery.
System Trimble Trident Data Capture pozwala na
petna synchronizacje pozyskiwanych obrazéw oraz
nadanie im georeferendji.

punktéw
S

WYSOKA WYDAJNOSC
POZYSKIWANIA |
PRZETWARZANIA DANYCH

Zadanie przeksztatcenia milionéw pomierzonych punktéw i tysiecy zdjec

w geoprzestrzenny model, realizowane jest za pomoca pakietu przetwarzania

i analizy danych — Trimble Trident. Oprogramowanie Trident Imaging

Hub, wchodzace w sktad pakietu, umozliwia rownoczesne przetwarzanie
trojwymiarowej chmury punktéw oraz pakietu zdjec, zapewniajac najwyzsza
produktywnosc¢ oraz ptynnos¢ pracy. Trimble Imaging Hub dostarcza takze
narzedzia, umozliwiajace faczenie i wizualizacje pozyskanych informadiji.
Maksymalna wydajnos¢ pracy w przestrzeni 3D, pozwala na ptynna nawigacje i
orientacje bez koniecznosci dzielenia modelu na podzbiory. Wprowadzono takze
usprawnienia dla podstawowych funkgji, takich jak kalibracja i kontrola jakosci
danych. Zaawansowane narzedzia do pomiaréw i obrébki informadji to istotna
wartos¢ dodana kazdego projektu. Proces przetwarzania danych jest ptynny

i efektywny. Operator ma mozliwos¢ eksportu danych w wielu formatach, co
zapewnia kompatybilnos¢ z wieloma systemami GIS/CAD. W przeciwienstwie
do klasycznych metod pomiarowych, ktére z zatozenia wymagaja pozyskania
wszystkich dany w terenie, system Trimble MX2 umozliwia rowniez uzyskanie
informacji w dowolnym obiekcie w przysztosci. Opcjonalne oprogramowanie
Trident Factory pozwala na wyzszy stopiert automatyzadcji i jest wyborem
optymalnym dla wiekszosci projektow.

¢ Fotolog

e Zarzadzanie zasobami

SVtrident






